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Формула изобретения 

1. Способ определения барометрической высоты и вертикальной скорости, в котором 
измеряют вертикальное ускорение и с помощью датчика статического давления приборную 
барометрическую высоту, значения вертикальной скорости получают путем интегрирования 
разности вертикального ускорения и поправки ускорения, значения барометрической 
высоты получают путем интегрирования разности вертикальной скорости и поправки 
скорости, разность между полученным таким образом значением барометрической высоты 
с учетом поправки на запаздывание в пневмотракте статического давления и значением 
приборной барометрической высоты, определенным с помощью датчика статического 
давления, используют для вычисления упомянутых поправок ускорения и скорости с 
использованием коэффициентов, отличающийся тем, что упомянутые коэффициенты 
оптимизируют по результатам летных испытаний летательного аппарата, для чего не более 
чем за З ч до начала испытаний выполняют зондирование атмосферы, по результатам 
которого определяют зависимости температуры и давления воздуха от геометрической 
высоты, затем выполняют летные испытания на режимах, состоящих из участков 
горизонтального полета, набора высоты и снижения, во время которых синхронно 
измеряют вертикальное ускорение, приборную барометрическую высоту, эталонную 
вертикальную скорость и геометрическую высоту летательного аппарата, по измеренным 
значениям геометрической высоты и упомянутым зависимостям вычисляют эталонную 
барометрическую высоту и коэффициент упомянутого запаздывания в пневмотракте, с 
использованием измеренных при выполнении упомянутых режимов значений 
вертикального ускорения, приборной барометрической высоты и вычисленного 
коэффициента запаздывания вычисляют модельные значения вертикальной скорости и 
барометрической высоты при различных значениях коэффициентов и подбирают 
коэффициенты в соответствии с заданным критерием качества, учитывающим отклонения 
модельных значений вертикальной скорости или барометрической высоты от их эталонных 
значений. 

2. Способ по п.1, отличающийся тем, что упомянутую поправку ускорения находят как 
сумму умноженной на коэффициент К; упомянутой разности высот и умноженного на 


коэффициент Кз результата интегрирования той же упомянутой разности высот, в 
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качестве упомянутой поправки скорости принимают умноженную на коэффициент К; ту 
же упомянутую разность высот. 

3. Способ по п.1 или 2, отличающийся тем, что значение барометрической высоты с 
учетом поправки на запаздывание находят путем вычисления разности между полученным 
путем интегрирования, как упомянуто, значением барометрической высоты и поправкой 
высоты, которая равна умноженной на коэффициент К; упомянутой разности высот, и 
последующего учета запаздывания с помощью апериодического звена с постоянной 
времени, равной коэффициенту запаздывания в пневмотракте измерения статического 


давления Л, определенному по формуле 
5 
у Ро +104 (ть 


обр тъ +110417, 


где рни Тн - давление и температура воздуха на текущей высоте полета, А, - 
коэффициент запаздывания на уровне земли, Т7;=288,15°К, ру=760 мм. рт.ст.. 

4. Способ по п.1 или 2, отличающийся тем, что критерием качества при оптимизации 
коэффициентов выбирают минимум среднего значения квадрата погрешности измерения 
вертикальной скорости, вычисляемого по формуле: 


А 


где ҹу, , і=1...М№ - массив модельных значений вертикальной скорости, 
ут, 1=1...№ - массив эталонных значений вертикальной скорости, 


№ - длина массива измерений. 

5. Способ по п.1 или 2, отличающийся тем, что критерием качества при оптимизации 
коэффициентов выбирают минимум максимального значения модуля погрешности 
измерения вертикальной скорости, вычисляемого по формуле: 


Е2 = МАҲЎУ, - му" шк 
где у, , і=1...№ - массив модельных значений вертикальной скорости, 
ут ‚ [=1...М - массив эталонных значений вертикальной скорости, 


М - длина массива измерений, 

тик - номера массивов измерений, соответствующих началу и концу участка полета, 
на котором оценивают погрешность измерения. 

6. Способ по п.1 или 2, отличающийся тем, что критерием качества при оптимизации 
коэффициентов выбирают минимум среднего значения квадрата погрешности измерения 
барометрической высоты, вычисляемого по формуле: 

|: 
ЕЗ = т - 1 > 6, Б на); 
где Н,, ‚ 1=1...№ - массив модельных значений барометрической высоты, 


НЗТ, і=1...№ - массив эталонных значений барометрической высоты, 


М - длина массива измерений. 

7. Способ по п.1 или 2, отличающийся тем, что критерием качества при оптимизации 
коэффициентов выбирают минимум максимального значения модуля погрешности 
измерения барометрической высоты, вычисляемого по формуле: 

Е4 = МАЯ, - нер Ш ХК; 

где т и К - номера массивов измерений, соответствующих началу и концу участка 
полета, на котором оценивают погрешность измерения, 

Н,, ‚1=1...№ - массив модельных значений барометрической высоты, 
НЗТ, і=1...№ - массив эталонных значений барометрической высоты, 


М - длина массива измерений. 
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